INNOVACIONES PARA VEHICULOS MAS INTELIGENTES,
SEGUROS, AUTONOMOS Y CONECTADOS

20 de marzo de 2019
INSIA. Instituto Universitario de Investigacion del Automavil (INSIA)
Universidad Politécnica de Madrid

SESION DE MANANA:
10:30-11:00: Bienvenida. Presentacion de jornada y grupos participantes de Red.

Felipe Jiménez (UPM)
11:00-12:30: Sesion sobre tecnologias de percepcion en el vehiculo inteligente Retransmitida como webinar por PTCarretera

. Percepcion del entorno y del habitaculo para vehiculos inteligentes.
José Maria Armingol (UC3M) y Araceli Sanchis (UC3M)
. Mapeado 3D con LiDAR en entornos abiertos.
Ivan Garcia. (UAH)
. Posicionamiento del vehiculo auténomo mediante LiDAR 3D y técnicas de aprendizaje profundo.
Miguel Clavijo. (UPM)
. Percepcion, control, navegacion y comunicaciones aplicadas a los vehiculos inteligentes.
Pedro J. Navarro. (UPCT)
. Mejora de la movilidad de las personas mayores.

Rafael Sanz (U Vigo) y Luis Miguel Bergasa (UAH)
12:30-14:00: Presentacion de sensores Velodyne y desarrollos. Retransmitida como webinar por PTCarretera
. Proyecto AUTONO-MAP, evaluacién automatica de la infraestructura para la acogida del vehiculo auténomo.
. Presentacién comercial gama de sensores de Velodyne LiDAR.
. Demostracion practica de nuevos sensores LiDAR de Velodyne, VLP32Cy VLS128

14:00-15:00: Comida ofrecida por Velodyne
SESION DE TARDE:

15:00-16:15: Sesidn sobre vehiculo auténomo y sistemas de asistencia

. Sistemas Inteligentes de Seguridad Activa en Vehiculos.
Juan Castillo (U Malaga)
. Toma de decisiones para conduccién auténoma a partir de mapas poco detallados

Jorge Villagra (CSIC)
Técnicas de modelado del conductor en rotondas para conduccién auténoma.
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