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Sistema para la reconstruccion 3D del pie

DOMESCAN/IBV genera una reconstruccion digital 3D del volumen
del pie y calcula en pocos segundos sus medidas.

Es un escaner de bajo coste que utiliza una tecnologia pionera en el
campo de la digitalizacion de formas humanas, resultado de la intensa
actividad de 1+D llevada a cabo por el grupo de antropometria del
Instituto de Biomecanica (IBV).

La mejor solucion del mercado para el escaneo digital del pie:

— Utiliza tecnologia de reconstruccion 3D de alta precision: imagen
estatica mediante técnica PCA (Analisis de Componentes Principales)

— Calcula de forma automatica parametros antropomeétricos del pie:
mas de 20 medidas

— Proporciona informes personalizados con los registros del sujeto
escaneado

— Permite la exportacion de los registros y de las medidas calculadas
— Dispone de una interfaz personalizable
— Pago por uso con conexion a internet
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Sistema para la reconstruccion 3D del pie

Herramienta versatil y con una excelente experiencia de usuario

Ideal para los procesos industriales que requieren la personalizacion
de producto o asignacion de talla.

Su alta precision y la posibilidad de exportacion de datos, lo hacen
especialmente atil como herramienta en el campo de la educacion
y la investigacion.

Su facilidad de uso, instalacion y rapidez lo convierten en el aliado de poddlogos y ortopedas.

Los clientes de DOMESCAN/IBV pueden, ademas, desarrollar su propia interfaz alcanzando la total inte-
gracion dentro de su modelo de negocio.

ESPECIFICACIONES TECNICAS:

— Fécil instalacion y usabilidad

— Ligero y muy fécil de transportar (< 4.6kg)

— Incluye fuente de alimentacion (5V)

— Conexion a PC o Tablet PC: inalambrica, Bluetooth 2.1
— Tiempo de escaneado: 0.1 s

— Tiempo de reconstruccion 3D: menos de 1 minuto
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